ED.

75 grow 109e™ Transpalet electric EPL185

1.1. Producdtor EP
1.2. Model j.m. EPL185
1.3. Actionare Electrica
1.4. Operare Pietonala
1.5. Capacitate nominald Q kg 1500
1.6. Distanta la centrul de greutate [¢ mm 600
1.7. Distanta de incarcare, de la centrul axei actionate la furca X mm 940 (875)
1.8. Ampatament \ mm 1200 (1135)
2.1. Greutate, inclusiv baterie kg 170
2.2. Incdrcare axa, pe partea de actionare— incarcat / pe parteade incarcare kg 640/1330
2.3. Incdrcare axa, pe partea de actionare - descarcat / pe partea de incarcare kg 130/40

3.1. Tip anvelope (roti de actionare / roti de incarcare) PU

3.2. Dimensiuni anvelope, roti de antrenare (diametru x Iatime) mm $210x70

3.3. Dimensiuni anvelope, roti de incarcare (diametru x latime) mm 80x60 (P74x88)
3.4. Dimensiuni anvelope, roti de stabilizare (diametru x latime) 1x /4 (1x /2)
[ pimensiuni
4.3. Indltime de ridicare hs mm 115

4.5. Indltime bara de tractiune in pozitie de actionare min/max his  mm 650/1170
4.6. Indltime furci nivel zero hiz  mm 80

4.7. Lungime totald Iy mm 1550

4.8. Lungimea spre partea furcilor 7} mm 400

4.9. Latime totala bi/b, mm 610(695)
4.10 Dimensiuni furci sxex| mm 50/150/1150
4.12 Distanta dintre bratele furcilor bs  mm 540 (685)
4.13 Garda la sol, la centrul ampatamentului m, mm 30

4.14 Latime interval pentru paleti 1000x1200 directie perpendiculard Ast  mm 2094

4.15 Latime interval pentru paleti 800x1200 directie longitudinald Ast mm 2146

4.16 Raza de intoarcere Wa mm 1330

~ Performante . 0
5.1. Viteza deplasare incdrcat / descdrcat km/h 5/5.5

5.2. Viteza de ridicare incarcat / descdrcat m/s 0.020/0.025
5.3. Viteza de coborare incarcat / descarcat m/s 0.065/0.030
5.4. Gradeabilitate maxima incdrcat/descarcat % 6/16

5.5. Tip fréna Electromagnetica

6.1. Putere motor actionare S2 60 min kW 0,9
6.2. Putere motor ridicare S3 15% kW 0,8
6.3. Tensiune nominald / capacitate nominald V/Ah 48/20 (30)
7.1. Tip actionare DC
7.2. Nivel sonor la nivelul urechii operatorului <74
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